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J+J elektrischer Stellantrieb, technische Information

Spezifikation Modell L10 Modell H10 Modell S20 Modell S35 Modell S55 Modell S85
24 AC/DC -0/+5% 110 - 240 AC/DC -0/+5% 24 - 240 AC/DC (-0/+5%) 24 - 240 AC/DC (-0/+5%) 24 - 240 AC/DC (-0/+5%) 24 - 240 AC/DC (-0/+5%)

50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz

max. Drehmoment 10 Nm 10 Nm 20 Nm 35 Nm 55 Nm 85 Nm

Betrieb 88,5 lb/in 88,5 lb/in 177 lb/in 309 lb/in 486 lb/in 752 lb/in

max. Drehmement 12 Nm 12 Nm 25 Nm 38 Nm 60 Nm 90 Nm

Start 106,2 lb/in 106,2 lb/in 221 lb/in 359,3 b/in 530 b/in 796,3 b/in

-20° +70°C -20° +70°C -20° +60°C -20° +60°C -20° +60°C -20° +60°C

-4° +158°F -4° +158°F -4° +135°F -4° +135°F -4° +135°F -4° +135°F

Verbrauch 24 AC/DC 110 AC/DC 272mA 30W 24 AC/DC 1280mA 30,62W 24 AC/DC 1670mA 40,13W 24 AC/DC 1980mA 47,52W 24 AC/DC 1500mA 36,01W

max. Drehmoment 390mA 9,36W 240 AC/DC 272mA 60W 240 AC/DC 160mA 39,07W 240 AC/DC 200mA 47,52W 240 AC/DC 210mA 50,16W 240 AC/DC 180mA 42,77W

DIN 43650 DIN 43650 DIN 43650 DIN 43650 DIN 43650 DIN 43650

ISO 4400 & C192 ISO 4400 & C192 ISO 4400 & C192 ISO 4400 & C192 ISO 4400 & C192 ISO 4400 & C192

3,5 W

30s

75%

IP-67

0° - 90°

4 SPDT micro

IP-65

0° - 90°

4 SPDT micro

3,5 W 3,5 W

10s

75%

IP-67

0° - 90°

4 SPDT micro

3,5 W

14s

75%

IP-67

0° - 90°

4 SPDT micro4 SPDT micro

19s

75%

Anschluss

10s

75%

IP-67

0° - 90°

4 SPDT micro

3,5 W3,5 W

Arbeitswinkel

Temperatur

Schalter

Heizung

19s

75%

IP-65

0° - 90°

Spannung

Stellzeit (s/90°) ±10%

Einschaltdauer (%)

IP IEC 60529

Anschlussschema
Versorgungsspannung / Stecker 1:
Standard – AC/DC
3 Leiter (3 Wires)
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alternative –DC 2 Leiter (2 Wires)
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Potentialfreie Endlagenrückmeldung / Stecker 2:
Extern:
Beschaltung für den Anwender

Stecker / Plug 4
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Auf / Open

Ausg ang / Output

Zu / Close

Eingang / Input

Interne Beschaltung :
Funktion im Antrieb
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*Antrieb in „Auf“ Position


